
BИCI-IOIЗOK 

про наукову новизну, теоретичнс та 11рактич11е значення результатiв
 

дисертацi'i Фуклсва Олегn lвановича на тему: «З1-1а1-1ш1-орi снтованi методи пiдтримки 

маневрування судна у стиснених водах», 110дшю't' 1ш здобуття 11ауковоrо ступ
еня 

доктора фiлософi'i за спецiат,нiстю 271 Морсlэl<'ИЙ та в11утрiшнiй водний транспорт 

За результатами публiчно'i презентацi'i результатiв дисертацiйно·1 роботи на 

тему: «Знання-орiснтованi методи пiдтрим1<"и ма1-1еврувш-11-1я судна у стиснених водах», 

виконано'i здобувачI<"ОЮ кафедри нaвiraцi'i i управлiння суднами Фуклсвим Олегом 

lвановичем на здобуття науковоrо ступеня доктора фiлософi'i за спецiальнiст
ю 271 

Морсъкий та внутрiшнiй водний транспорт, що вiдбулася на розширеному засi
дання 

кафедри нaвiraцi'i i управлiння суднами Державного унiверситету iнфраструктури 

та технологiй (протокол № 7 вiд 11.02.2025 р.) та основi вивчення та анашзу 

наукових публiкацiй здобувача, дiйшли такого висновку: 

Науковий рiвень дисертацi'i вiдповiдас чинним вимогам Порядку 

присудження ступеня доктора фiлософi'i та скасування рiшення разовоi' 

спецiалiзовано'i вчено'i ради закладу вищо'i освiти, науково'i установи про 

присудження ступеня доктора фiлософi'i, наукова новизна полягас в удоскона
леннi 

моделi маневрування судна на мiлководдi та у стиснених водах, в подаль
шому 

розвитку моделi розходження суден у стиснених водах, удосконаленнi а
даптивного 

методу управлiння маневруванням судном на мiлководдi. 

Актуальнiсть теми дослiдження. Значний ступiнь аварiйностi свiт
ового 

флоту визначас необхiднiсть вирiшення проблем безпеки мореплавания. Н
айбiльш 

поширеною причиною аварiйностi (до 80% випадкiв) с проблема «людського 

фактору». Для удосконалення процесiв забезпечення безпеки плавання 

розробляються системи пiдтримки прийняття рiшення судноводiння. Вон
и здатнi 

надавати судноводiсвi прогнозованi пропозицi'i з використанням знання­

орiснтованих технологiй, що вiдповiдають особливостям мислення людини. 

Пiдвищення ефективностi систем управлiння рухом судна досягасться 

застосуванням адаптивних систем, що самоналаштовуються пiд змiннi умови 

плавания, що передбачас логiчне скорочення аварiйних ризикiв у судноводiннi
. 

Маневрування суден у стиснених водах с одним з найбiльш складних ви
дiв 

маневру, оскiльки, на вiдмiну вiд вiдкрито'i акваторii', на судно дiс значно б
iльша 

кiлькiсть факторiв, що вимагас вiд судноводiя 'ix врахування. 

Для забезпечення безпеки руху судна ряд функцiй судноводiя передаютьс
я 

автоматичним системам судноводiння. Одним iз найважливiших завдань при 

побудовi систем автоматичного . управлiння судном с прогнозування руху при 

маневруваннi та формування програмних управлiнь у заданий промiжок часу
. 

Для цьоrо застосовуються методи та алгоритми сучасно'i тeopi'i управлiння iз
 

застосуванням iдентифiкацi'i моделей та адаптацi'i процесiв управлiння судна
ми. 

При адаптивному пiдходi модель об'екта та процесiв управлiння в тiй чи iншiй фо
рмi 

однозначно формусться за наслiдками реального руху. Проведения активного 

експерименту для побудови моделi об'екта, як правило, с складним з точ
ки зору 

безпеки та високих матерiалъних витрат. Тому це виключас можливiсть 

застосування багатьох вiдомих методiв iдентифiкацi'i об'сктiв. Побудова CIПlP У 

судноводiннi на основi методiв моделювання, iдентифiкацi'i моделей та адаптацii' 



управлiння дозволяс мiнiмi:.Jуш,ти втруча11ш1 Jtослiдника в роботу системи 

управлiння i вюначас актуш11,11iст1) Jtиссрпщiй1ю't' роботи. 

Мета i завдашш дослiджс1111s1. Метою л,ослiджс111, <:: пiдвищення 

обrрунтованостi та опсратиш1остi 11р1,1йш1 · 1 · 1 · }1 рi111с111-1я су;оюводi<::м 11а маневрування 

у стиснених подах за раху1юк впрош1;tжснш1 знш11-1}1-орiо1това11их систем пiдтримки 

прийняття рiше1-11,. 

Поставлена мет:1 досягасться оирiшенням таI<их часткових завдань: 

- аналiз методiв управлiння режимами руху судна при маневруваннi; 

- аналiз знання-орiснтованих моделей та методiв систем пiдтримки при
йняття 

рiшення судноводiння; 

- розроблення моделi маневре1-1остi судна у стиснених водах та на мiлк
оводдi; 

- iдентифiкацiя моделi та розробI<а методу адаптивного управлiння 

маневруванням судна у стиснених водах; 

- оцiнка ефе1{тив1-юстi розроблених методiв та розробка рекомендацiй щ
одо Ух 

впровадження. 

Предметом дослiдження € знання-орiентованi моделi i методи пiдтримки 

маневрування суден у стиснених водах у складi систем пiдтримки прийнятгя 

рiшення судноводiнням. 

Методи дослiдження. Для вирiшення поставлених у дисертацiйнiй 
роботi 

завдань використано такi методи дослiдження: системного аналiзу - для аналiзу 

предметноУ областi та обrрунтування методiв управлiння рухом суден при 

маневруваннi у стиснених водах; методи побудови моделей штуч
ного iнтелекту -

для розроблення апаратно-програмного комплексу iдентифiкацiI надводноУ 

обстановки; теорiя побудови систем пiдтримки прийнятгя рiшенн
я - для побудови 

системи пiдтримки прийнятгя рiшень забезпечення безпеки судноводiння у 

стиснених водах; методи математичного моделювання - для визначення траекторiй 

руху суден у стиснених водах; методи тeopi'i ймовiрностi - для проведения 

моделювання й оцiнювання його результатiв пiд час апробування р
оботи системи 

пiдтримки прийняття рiшення судноводiння. 

Наукова новизна отриманих результатiв дисертацi'i полягае в та
кому: 

1. Удосконалено модель маневрування судна на мiлководдi та у стиснених 

водах, яка, на вiдмiну вiд вiдомих, враховуе реологiю мулу та генерац
iю внутрiшнiх 

хвиль в роздiлi поверхнi «вода-мул», що дозволяе пiдвищити опис
овi можливостi 

маневрування судна для його застосування у методах розпiзнав
ання на основi 

штучних нейронних мереж системи пiдтримки прийняття рiшення су
дноводiння. 

2. Отримала подальший розвиток модель розходження суден у стиснених 

водах, яка, на вiдмiну вiд вiдомих, враховус гiдродинамiчну взаемо
дiю мiж суднами, 

е елементом системи пщтримки прийняття рiшень судноводiння та дозволяе 

пiдвищити безпеку судноводiння. 

3. Удосконалено адаптивний метод управлiння маневруванням судном на 

мiлководдi, я1<ий, на вiдмiну вiд вiдомих, грунтуеться на застосува
ннi динамiчноi' 

системи управлiння рухом та дозволяс пiдвищити точнiсть настроюваних 

коефiцiентiв управлiння судном у стиснених водах i на мiлководдi для систем 

автоматичного управлiння та пiдтримки прийняття рiшень. 

Практична значимiсть полягас у подальшому вдосконаленнi знання-

орiентованих моделей методш системи пщтримки прийняття рiшення 



судноводiння, що дозволяю1ъ пiдвищити ефективнiсть та безпеку маневрування у 
стиснених водах. 

Особистий внесок здобувача. Результ~ти дисертацiйноУ роботи, якi 
виносяться на захис1~ отримано особи сто автором або за його безпосередньоi' участi. 

Публiкацii та ащэобацii результатiв дослiдженш1. Вiдповiдно до теми 
дисертацiйноi' роботи опублiковано: 4 науковi статтi в укра'iнських виданнях, якi 
входять до затвердженого МОН Украi'ни перелiку наукових фахових. Результати 
дослiдження доповiдалися на Мiжнароднiй науково-практичнiй конференцi"i -
Днiпровськi читання 2022 та 2024 роках. 

Структура та обсяг дисертацii. Дисертацiя складаеться зi вступу, чотирьох 
роздiлiв, висновкiв, списку використаних джерел та додаткiв. Загальний обсяг 
дисертапi\мiстить 170 сторiнки друкованого комп'ютерного тексту. Основний змiст 
дисертацiйноi' роботи викладено на 152 сторiнках. Робота мiстить 23 таблиць, 54 
рисункiв, список використаних джерел iз 108 найменувань, що розмiщено на 11 
сторiнках, 2 додатки на 3 сторiнка. 
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За актуальнiстю, ступенем новизни, обгрунтованiстю, науковою та 
практичною цiннiстю здобутих результатiв дисертацiя Фуклева Олега Iвановича 
вiдповiдае спецiальностi 271 «Морський та внутрiшнiй водний транспорт» та 



доктора наук у заюшJщх вищо'i освiти (11ауко11их устшюоах), затоердженоrо 

постановою Кабiнсту Mi11icтpiu Укра'i11и вi;~ 23 бсрсзш, 2016 року № 261, Вимоrам 
до оформлення дисср·1'[Щi'i, затверджс11ими постшю,юю Кабiнету Мiнiстрiв Укра'iни 

вiд 12 сiчш, 20\ 7 року No 40~ Порядку 11рисуд)1<с1111}1 ступеш, доктора фiлософi'i та 
скасування рi1.1.1енш1 разово'i с11ецiш1iзош11ю'i вчено'~' ради закладу вищо'i освiти, 

науково'i установи про присудження ступсня доктора фiлософi'i, затвердженоrо 

постановою Кабiнету Мiнiстрiв Укра'iни вiд 12 сiч1-1я 2022 року № 44. 
Рекомендувати дисертацiю Фуклсва Олега Iва1-1овича на тему «Знання­

орiснтованi методи пiдтримю-1 маневрува1-11-1я суд1-1а у стис1-1ених водах» до захис,rу 

на здобуття ступеня доктора фiлософi'i у разовiй спецiалiзованiй вченiй радi за 

спецiальнiстю 27 \ «Морський та внутрiшнiй водний транспорт». 
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та Ух експлуатацii', 

к.т.н., доцент Ольга МЕЛЬНИК 
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